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平台优势
汇 川 技 术 拥 有 强 大 的 研 发 实 力 ， 能 将 先 进 的 伺 服 软 件 算 法 、 伺 服 硬 件 设 计 方 法 、 电 机 设 计 及 制 造 方 法 、 编 码 器 光 机 电 一 体 技 术，
整合应用于伺服系统，为打造卓越伺服产品提供平台保障。

蔡司精密测量系统 全自动SMT贴片生产线 编码器生产线

电机

编码器伺服驱动器

意大利米兰
研发中心

伺服系统
研发平台
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汇川技术借助汇通编码器公司的
力量，结合对伺服产品的理解, 完
全自主研发的2500线及23bit多圈
绝对值编码器在抗震动，耐温及抗
干扰方面表现优异，完美匹配汇川
技术的伺服电机及驱动器产品，为
整个伺服系统性能提供保证。

汇川技术运用ansoft电磁仿真及 
ansys机械力学仿真技术保证电机
设计的性价比，采用国际化的管理
手段保证过程质量的控制，为客户
提供可靠、高性能的产品。

European Technology 
Center（ETC）擅长伺服软
硬件算法分析研究和产品
CE认证，结合欧洲先进的
技术帮助提升伺服产品性
能，同时也为欧洲客户提
供定制产品及解决方案，
提升汇川国际化品 牌。

2位博士及30多位硕士及大
学生组成的伺服团队，结合
ETC的性能算法优势并借助
公司多年积累的电力电子
产品的软硬件优势，通过多
年努力研发出国内一流水
平的伺服产品。

公司介绍
深圳市汇川技术股份有限公司自成立以来始终专注于电机驱动与控制、电力电子、工业网络通信等核心技术，坚持技术营销与行业营销，坚持为
细分行业提供“工控+工艺”的定制化解决方案的经营策略，实现企业价值与客户价值共同成长。

经过16年的发展，公司已经从单一的变频器供应商发展成光机电综合产品及解决方案供应商。目前公司主要产品包括：①服务于智能装备领域的
工业自动化产品，包括各种变频器、伺服系统、控制系统、工业视觉系统、传感器、高性能电机、高精密丝杠等核心部件及光机电一体化解决方案；
②服务于工业机器人领域的核心部件、整机及解决方案，包括机器人专用控制系统、伺服系统、视觉系统、高精密丝杠、SCARA机器人、六关节机器
人等；③服务于新能源汽车领域的动力总成产品，包括各种电机控制器、辅助动力系统、高性能电机、DC/DC电源及动力总成系统等；④服务于轨
道交通领域的牵引与控制系统，包括牵引变流器、辅助变流器、高压箱、牵引电机和TCMS等；⑤服务于设备后服务市场的工业互联网解决方案，包
括工业云、应用开发平台、智能硬件、信息化管理平台等。公司产品广泛应用于新能源汽车、电梯、空压机、工业机器人/机械手、3C制造、锂电池、起
重、机床、金属制品、电线电缆、塑胶、印刷包装、纺织化纤、建材、冶金、煤矿、市政、轨道交通等行业。

公司是专门从事工业自动化和新能源相关产品研发、生产和销售的国家高新技术企业。掌握了高性能矢量变频技术、矢量变频器、伺服系统、可编
程逻辑控制器、编码器、永磁同步电机等产品的核心技术，而且公司还掌握了新能源汽车、电梯、起重、注塑机、纺织、金属制品、印刷包装、空压机
等行业的应用技术。截至2018年12月31日，公司已经获得的专利及软件著作权1120项（不含正在申请的），其中发明专利260项，实用新型专利
570项，外观专利146项，软件著作权144项，公司2018年新增发明专利31项，新增实用新型专利157项，新增外观专利42项，新增软件著作权15项。
公司于2010年9月在深交所创业板上市，股票代码：300124。

服务网络
公司总部设在深圳，同时在苏州、香港等地建立多家子公司

67个办事处覆盖全国           300家授权认证分销商           800多位一线销售、拓展与服务人员
800家服务中心           6个备件中心
保证响应客户需求的及时性。

印度

意大利 

马来西亚

泰国

土耳其
西班牙

印度尼西亚

阿联酋
埃及

波黑
韩国

缅甸

柬埔寨

巴基斯坦

海外子公司 海外代理商 海外规划代理商

 

深圳

深圳市汇川信息技术有限公司
深圳市汇川控制技术有限公司

深圳市汇川技术股份有限公司

苏州

 

苏州汇川技术有限公司
　 

　 
江苏经纬轨道交通设备有限公司
苏州默纳克控制技术有限公司

苏州汇川联合动力系统有限公司

香港  
汇川技术（香港）有限公司

长春  
长春汇通光电技术有限公司

上海  
上海贝思特电气有限公司
上海默贝特电梯技术有限公司
上海莱恩精密机床附件有限公司
南京 
南京汇川工业视觉技术开发有限公司

宁波 

 

宁波伊士通技术股份有限公司

杭州
杭州汇坤控制技术有限公司



丝印设备 激光设备 电子组装（EA）设备 高端机床

ISMT系列精密直接驱动旋转电机，无需减速装置直接与负载连接，具有极高的系统精度及刚性，中空轴结构可以使配线及
气管从中穿过，从而节省空间。配合高性能伺服驱动器能获得较高的运行平稳性和定位精度，是LCD、LED、OGS、IC、机
器人、复合加工中心等行业应用的首选。

ISMT系列精密直接驱动旋转(DDR)电机
及驱动器
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TP设备



传统伺服电机传动系统
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直接安装的优势

应用问题

电机

应用问题

电机

应用问题

应用问题

电机齿轮箱

无传动皮带调节/更换
伺服性能更好
部件数目更少

空心轴
静音运行

传动皮带/皮带轮

无齿轮箱润滑

伺服性能更好

空心轴

无齿轮箱背隙

静音运行

齿轮电机/直角/联机

无传动皮带调节/更换
伺服性能更好
部件数目更少

空心轴
静音运行

大型立式轮

无齿轮箱背隙
伺服性能更好
静音运行
空心轴

无齿轮箱润滑

旋转分度器

解决方案

D D R

解决方案

DDR

DDR

解决方案

解决方案

DDR

结构优势

工作台

减速机/凸轮

联轴器

伺服电机

驱动器

DDR电机直接驱动系统

DDR电机直接驱动系统的优势

传统伺服电机传动系统

D D R电机直接驱动系统

直 接 驱 动 系 统 省 去 了 很 多 组 件 与 传 动 部 件 ， 简 化 了 机 械 设 计 ， 整 个 系 统 非 常 紧 凑 ， 这 既 使 得 机 器 制 造 商
的设备制造更加容易，也使得终端用户的应用集成更加简单。

1

2

3

4

5

1

2

3

工作台

DDR电机

驱动器



性能优势
轴向跳动

径向跳动

可编程快速定位

传统的系统中齿轮、皮带和其他机械传动部件可能会
折断，齿轮需要定期进行润滑或更换，皮带需要定期
拧紧。由于直接驱动系统的传动链中没有这些传动部
件，因此几乎没有磨损，并且由于不再更换皮带、齿
轮和润滑油等，直接驱动系统的维护时间和成本都会
显著降低。

免维护

定制产品 高定位精度

多极高效电磁设计
实现极高的转矩密度，运行更平滑。

编码器
所有电机均使用绝对值编码器。

0

D D R重复能力
高60倍

齿轮箱
背隙1

-1

弧

分

更大的带宽
带有机械传动的传统
伺服控制。

因为避免了机械传动所
造成的启动/停止限制
条件，所以DDR电机的
吞吐量更高。
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可承受高载荷

力矩：M
（N m）

：
ra

d

力矩刚性图

0 9.8 19.6 29.4 39.2

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10
×10^-4

角接触球轴承
力矩：M

15 876.

7.938

50.8

交叉滚柱轴环

力矩：M
8

8

A型

力矩：M

13

15

B型

降低噪音

无惯量匹配要求

直接驱动系统传统伺服电机传动系统

齿轮
润滑

皮带
拧紧

部件
更换

0
维护

一个"高精度"行星齿轮头的背隙可以达到1弧分，对于传
统驱动电机，这可能使负载移动1弧分。尽管齿轮间隙也
可以通过复杂的机械机构消除，但设计和制造这种机构非
常昂贵。直接驱动系统具有更高的定位精度，采用直接驱
动技术，可以使机器生产出更高质量的产品。

电机采用高刚性交叉滚柱轴环，具有高承载能力，刚性比
传统型号提高了3~4倍，运行时，可承受负荷的波动。

带有机械传动的伺服系统需要进行惯量匹配，这限制了折
算后的负载惯量。因为DDR电机直接与负载相连，所以电
机在负载的惯量为公共惯量。因此，在使用DDR的时候不
需要进行惯量匹配。

采用DDR电机的机器噪音非常低，只有45dB，低于采用
机械传动的相同机器。

机械传动部件限制了机器的启动和停止速度，并限制
了所需的整定时间。这些因素影响了机器可能的吞吐
量。直接驱动技术消除了这些限制因素，可以实现更
快地启动/停止操作，并显著缩短了整定时间。这样可
以增加机器的吞吐量。根据直接驱动系统用户提供的
数据，可以将吞吐量增加一倍。

很容易更改转位角度、速度、加速度以及停歇时间等
运动参数。机械分度器不支持灵活的运动轨迹。

可以根据客户的个性化需求来定制解决方案；
径向、轴向跳动可以选择高达5微米以上型。

双
列

角
接

触
球

轴
承

倾
斜

角

A

B

50 50

运行平滑，停止精准



便捷易用
强大的应用软件
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产品概述

电机参数读写方便

便捷的参数设置

位置环

速度环

DI端子

DO端子

DI，DO可直接选择端子逻辑和功能，无
需设置功能码，降低了参数设置难度，大
大减少了DI，DO端口参数设置时间。

丰富的运控功能，包括原点回归、多段
速、多段位置、全闭环、飞剪、追剪、通
用凸轮等。用户可根据功能介绍和提示的
参数设置内容进行设置和调试，让调试更
加轻松。

InoDriveShop后台软件的4通道示波器，
可实现电机的转矩、转速、电流等波形
及驱动器DIDO状态。

基于伺服控制原理的位置环、速度环和电
流环的图形参数设置界面更直观，调试更
方便，控制更精准。用户可根据界面提示
完成参数设置，降低调试难度。

示波器功能

原点回归

多段位置

I S M  T  1  -  1 6 0  F 12A B  -  A 1 3  3 X
⑴ ⑵ ⑶ ⑷ ⑸ ⑹ ⑺ ⑻ ⑼ ⑽ ⑾

⑴
汇川公司产品类型
ISM：通用伺服电机

⑵
系列号
T：精密力矩电机

⑶
产品迭代信息
1 ：1代产品
2：2代产品

⑷
机座代号
85：直径85mm
160：直径160mm
208：直径208mm
264：直径264mm

⑸
基本结构
S：Standard安装法兰圆柱形
F：Flange安装法兰矩形

⑹
最大输出转矩
两位数字× 字母＝转矩（N.m）

例：12A：12N.m
         4 5 A：4 5 N.m

A：× 1
B：× 1 0
C：× 1 0 0
D：× 1 0 0 0
E：× 1 0 0 0 0

⑺
电压
B：2 2 0 V
D：3 80 V

⑻
编码器类型
A1：单圈23位绝对值型
A2：非汇川品牌多圈位绝对值型
A3：64正余弦Hiperface接口
          绝对值型
A5：128正余弦Hiperface接口
          绝对值型
S1：5000正余弦增量型
S2：11840正余弦增量型

⑼
安装精度
1：机械偏差轴向、径向小于5μm
2：机械偏差轴向、径向小于10μm
3：机械偏差轴向、径向小于30μm

⑽
连接器类型
1 ：连接器
2 ：电缆固定头 直引 3m
3：电缆固定头 直引 0.3m

⑾
冷却方式
X：自然冷却
F：风冷型
L：液冷型

电机命名规则

 

驱动器及DDR编码器适配器型号

电机技术参数

12
4

240
120

8,388,608
±3
92

5400
1800

40
30    (5)

5.6

3
1

240
80

8,388,608
±3
13.6
4800
1600

30
30    (5)

2.5

最大扭矩Nm
连续运行扭矩Nm
最大转速rpm
连续运行转速rpm
电机分辨率①pules
重复定位精度①arcsec
转动惯量10-4 kg.m2

轴向载荷N（压力）
轴向载荷N（拉力）
力矩负载Nm
负载安装面精度②μm
重量kg 

注：① 根据驱动器设定改变
         ② 默认30μm，可选最高5μm精度
         ③ 085.160基座无5μm精度

注：编码器适配器为标配件，无需单独订购

汇川驱动器型号
（EtherCAT）

汇川驱动器型号
（脉冲）

汇川编码器
适配器型号

ISMT1-160S45AB-A331X ISMT1-208S75AB-A532X ISMT1-208S11BB-A532X

ISMT1-085S03AB-A133X

无

IS620PS1R6I-DDR

IS620NS1R6I-DDR IS620NS2R8I-DDR

ISMT1-160S45AB-A333X

IS620PS5R5I-DDR

IS620NS5R5I-DDR

ISMT1-208S11BB-A533X

IS620PS7R6I-DDR

IS620NS7R6I-DDR

45
15

150
120

1,048,576
±3
115

5100
1700

40
30    (5)

14

75
25

120
60

1,048,576
±3
293

24000
8000
800

30    (5)
22

110
45

120
60

1,048,576
±3
362

24000
8000
800

30    (5)
29

电机型号
ISMT1-085S03AB-A133X ISMT1-160F12AB-A133X ISMT1-160S45AB-A333X ISMT1-208S75AB-A533X

S6-T2-0.0 

ISMT1-208S75AB-A533X

ISMT1-208S11BB-A533X

ISMT1-160S45AB-A331X ISMT1-208S75AB-A532X ISMT1-208S11BB-A532X

电机型号

ISMT1-160F12AB-A133X 

无

IS620PS2R8I-DDR
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电机尺寸
ISMT1-085S03AB-A133X

ISMT1-160F12AB-A133X

ISMT1-208S75AB-A532X、ISMT1-208S75AB-A533X、ISMT1-208S11BB-A532X、ISMT1-208S11BB-A533X

产品概述
速度-转矩特性

0

10

20

30

40

50

0

转速rpm

30 60 90 120 150

ISMT1-160S45AB-A331X、ISMT1-160S45AB-A333X

ISMT1-085S03AB-A133X

0

1

2

3

4

0 40 80 120 160 200 240

转速rpm

转
矩N.m

ISMT1-160F12AB-A133X

0
0

4

8

12

16

60 120 180 240

转速rpm

转
矩N.m

转
矩N.m

ISMT1-208S11BB-A532X、ISMT1-208S11BB-A533X

转
矩N.m

0

20

40

60

80

100

120

0 20 40 60 80 100 120 140

转速rpm

转
矩N.m

0
10
20
30
40
50
60
70
80

0

ISMT1-208S75AB-A532X、ISMT1-208S75AB-A533X

20 40 60 80 100 120 140

转速rpm

断续工作使用区域

连续工作使用区域

断续工作使用区域

连续工作使用区域

断续工作使用区域

连续工作使用区域

断续工作使用区域

连续工作使用区域

型号
ISMT1-085S03AB-A133X

动力线缆长度 M1
0.3

信号线缆长度 M2
0.3

型号
ISMT1-160F12AB-A133X

动力线缆长度 M1
0.3

信号线缆长度 M2
0.3

型号
ISMT1-160S45AB-A331X
ISMT1-160S45AB-A333X

动力线缆长度 M1
航插
0.3

信号线缆长度 M2
航插
0.3

型号
ISMT1-208S75AB-A532X
ISMT1-208S75AB-A533X
ISMT1-208S11BB-A532X
ISMT1-208S11BB-A533X

动力线缆长度 M1
3

0.3
3

0.3

信号线缆长度 M2
3

0.3
3

0.3

电机高度 L
152
152
176
176

208
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DDR电机与外围设备连接 DDR编码器适配器端子定义及选配件

DDR电机硬件拓扑图

/P
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PE

IS620P-S5R5 CN5
伺服驱动器模拟量监视用电缆（脉冲型驱动器）
（S5-L-A01-1.0）

IS620P-S5R5 CN5
伺服驱动器RS232通讯用电缆（网络型驱动器）
（S6N-L-T00-3.0）

伺服驱动器输入/输出电缆（需用户自备）

驱动器到适配器电缆
S6-L-P13－＊.＊

DDR编码器适配器

S6-L-M00-XX

① ISMT1-********-A133X无适配器

② ISMT1-208S****-A532X有适配器

电源
单相AC220V

配线用断路器
用于保护电源线，
出现过流时切断电路。

EMI滤波器
安装噪音滤波器以
防止来自电源线的
外部噪音。

电磁接触器
打开/关闭伺服电源。
使用时请安装浪涌
抑制器。

制动电阻
母线电容不足时，
P－C端子连接外
接制动电阻。

注1

注2

注1：外接制动电阻时，请拆下伺服驱动器P－D端子间短接线后再进行连接。
注2：CN3以及CN4为两针脚定义完全一致的通讯接口，可以在两者间任意挑选使用。
注3：本图例为220V驱动器图例。
注4：DDR电机的默认旋转方向为顺时针方向（CW）。
注5：编码器A1的不带适配器，其它的要带适配器。

端子名称
PS＋
PS－
＋5V
GND

端子记号
1
2
7
8

接驱动器端子定义

端子名称
SIN＋
SIN－

COS＋
COS－

GND
VCC

端子记号
1
2
3
4
6
7
8
9

DATA＋/Z＋
DATA－/Z－

接DDR电机端子定义

项目
DDR编码器适配器与驱动器连接线0.5m+44Pin驱动器IO插头组件
DDR编码器适配器与驱动器连接线3m+44Pin驱动器IO插头组件

DDR编码器适配器与驱动器连接线10m+44Pin驱动器IO插头组件
44PIN驱动器IO插头组件+DB9插头组件X2

型号

可选配件

S6-L-P13-0.5
S6-L-P13-3.0

S6-L-P13-10.0
S6-C17

伺服驱动器多机并联通讯电缆（S6-L-T01-0.3）

伺服驱动器PC通信电缆（S6-L-T00-3.0）

伺服驱动器PLC通讯电缆（S6-L-T02-2.0）

注：编码器适配器出厂时已与电机匹配好，请勿随意调换，否则有飞车风险。


